PTS montaz i nauka kota zapasowego

Instalacja czujnikéw

-

Ustaw czujniki pod odpowiednim katem uwzgledniajac wysokosc i kat zderzaka, tak aby uniknac wykrywania podioza.
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A Upewnij sie, ze srednicawiertta jest odpowiedniado rozmiaru czujnikow.
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Instalacja centralki

Swiatto cofania +

@
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Schemat okablowania
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Funkcja uczenia sie dla pojazdéw z kotem zapasowym lub orurowaniem z tylu
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Aby wykonac procedure uczenia sie wiacz zapton, nastepnie
przetacz z luzu na bieg wsteczny w ciagu 1 sekundy, powtorz
czynnosc 10x. Za dziesiatym razem pozostaw pojazd na biegu
wstecznym przez 6 sekund.

Aby wykasowac zapamietane ustawienia wiacz zaplon,
nastepnie przetacz z luzu na bieg wsteczny w ciggu 1 sekundy,
powtdrz czynnosc 12x. Za dwunastym razem pozostaw pojazd
na biegu wstecznym przez 8 sekund.
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Btysk i sygnat diwiekowy

Buzzer wyemituje dwa sygnaly diwiekowe
(wyswietlacz blysnie | wyemituje jeden sygnat
déwiekowy), bedzie to oznaczato, 2e procedura
uczenia sie przebieglta poprawnie i system nie
bedzie juz reagowat na hak lub tylne kolo

Zapasowe.

Jesli chcesz rozpoczatd procedure uczenia sie od nowa
pozostaw dZwignie na biegu wstecznym przez 4 sekundy aby

WYCZYSCiC pamiec. Mastepne przetaczenie bedzie pierwszym.
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system bedzie ignorowat obecnosc haka lub

tylnego kota zapasowego. Od tej pory bedzie

wykrywalwtasciwe przeszkody za pojazdem.

Informacja: Mie ma pofrzeby przeprowadzania procedury uczenia sie jezeli pojazd nie jest wyposazony w hak lub

tylne koto zapasowe.

Po przeprowadzonej procedurze uczenia sie
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Regulacja punktu odniesienia
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” y W pozycji ,0": Zmierzona odlegtosé pomiedzy
czujnikiem a przeszkoda.

0.50 m W pozycji ,20": Zmierzona odleglos¢ pomiedzy

kotem zapasowym (-20cm) a przeszkoda.

Centralka : Centralka

W pozygi 0" W pozycji 20"
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