PTS800V2
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Najwazniejsze funkcje

/

-

Kompletna ochrona z tytu i przodu pojazdu
Krétki czas reakcji 0,08s

Mozliwos¢ zainstalowania na desce rozdzielczej
lub na przedniej szybie

Funkcja zapobiegania fatszywym alarmom

Wyswietlacz panoramiczny z niebieskim
podswietleniem

Funkcja samotestowania
Ostrzeganie gtosowe lub dzwiekowe

Nadaje sie do pojazdow z hakiem, tylnym kotem
zapasowym lub innym wystajgcym elementem

Specyfikacja techniczna

-~
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Napiecie: 9~16V
Pobdr pradu w czasie spoczynku: <80mA
Pobor pradu podczas pracy: < 300mA
Temperatura pracy: -40°C ~+80°C
Gtosnosc¢: 50 ~70dB
Zasieg wykrywania:
przéd: 0,1~0,9m
0,1~0,6 m (cofanie)
tytk: 0,1~2,5m
Zakres na wyswietlaczu:
przéd: 0,1~0,9m
0,1~0,6 m (cofanie)
tyk: 0,3~2,5m



Wyswietlacz LCD

-

Metry Wskaznik matrycowy (przéd)
Odlegto$ Swiatto STOP
Wskaznik uszkodzonych czujnikow
Glos Wskaznik matrycowy (tyf)
Gtosnosé
(Widok z przodu)
000 Gtosnik
00000
000
o

O Volume /

Uchwyt uniwersalny |

Podstawka ————J —

(Widok z tytu)
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przycisk Gtosnosci




Schemat okablowania

-

STEELIMATE

<E8s 4
88"
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Wyswietlacz

2/

Rézowy + ACC

Czerwony @ Swiatto cofania

Biaty @ Swiatto hamulca noznego
Czarny

[(

@ Masa
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\S

Czujnik E
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Regulacja gtosu i gtosnika

-

Wigczanie/\Wytgczanie ostrzezen gtosowych

Ostrzezenia gtosowe
Przytrzymaj przez 3 sekundy wytaczone
Przekre¢ stacyjke Nacisnij raz przycisk "Volume".\
Ostrzezenia gtosowe
) wigczone
\ Przytrzymaj przez 3 sekundy )
Regulacja gtosnosci
X1 ‘ Niski poziom gto$nosci
000 <
O Volume X2 ‘O [ﬂ)) Sredni poziom gto$nosci
Przekrec¢ stacyjke o o
X3 Wysoki poziom gtosnosci
< )
\ Przyciskaj przycisk ,Volume” aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ poziom gtosnosci. )
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Funkcja samotestowania

-

1. Po wigczeniu zaptonu system przetestuje przednie czujniki E, F, G i H automatycznie.

1) Wszystkie czujniki sprawne

Jeden sygnat dzwiekowy

2) Wykryto uszkodzone czujniki.

Pi...Pi...Pi...

Lokalizacja
uszkodzonego
czujnika

Liczba
uszkodzonych
czujnikéw

Trzy sygnaty dzwigkowe

Liczba i lokalizacja
uszkodzonych czujnikow
pokazana na wyswietlaczu

Pozostate czujniki pracujg dalej
normalnie

3) Po przeprowadzonej procedurze samotestowania, system przez 5 sekund bedzie wykrywat przeszkody z przodu pojazdu.

2. Po wrzuceniu biegu wstecznego system przetestuje tylne czujniki A, B, Ci D

oraz dwa przednie czujniki E i H automatycznie.

1) Wszystkie czujniki sprawne

Jeden sygnat dzwiekowy

2) Wykryto uszkodzone czujniki.

Pi...Pi...Pi...

Lokalizacje
szkodzonych
czujnikow.

Liczba
uszkodzonych
czujnikéw.

Trzy sygnaty dzwiekowe

Liczba i lokalizacja
uszkodzonych czujnikéw
pokazana na wyswietlaczu

Pozostate czujniki pracujq
dalej normalnie.




Funkcja inteligentnego wykrywania przeszkéd
dla samochodéw z hakiem holowniczym lub kotem zapasowym

<\

/—

(~ — 7]

wmmmmaeS

Trzy btyskiipiec
sekund podswietlenia

Wigcz zapton, w ciggu 8 sekund przetacz bieg z ,luzu” na Wyswietlacz bty$nie trzykrotnie i wtaczy sie na 5 sekund,
wstecznydziesie¢ razy i pozostaw na biegu wstecznym przez bedzie to oznaczato, ze procedura uczenia sig przebiegta
3 sekundy. poprawnie i system nie bedzie juz reagowat na hak lub

tylne koto zapasowe.

v

Po przeprowadzonej procedurze uczenia sie system bedzie ignorowat obecnos¢ haka lub tylnego kota
zapasowego. Od tej pory bedzie wykrywat wtasciwe przeszkody za pojazdem.

Informacja: Nie ma potrzeby przeprowadzania procedury uczenia sie jezeli pojazd nie jest wyposazony w hak
lub tylne koto zapasowe.
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Opis dzialania systemu

Jazda do przodu

==
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Cofanie
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Cofanie zygzakiem

Pi-Pi-Pi-Pi- Pi ——
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