
PTS 400EX
PTS400EX-M5
PTS400EX-M8
PTS400EX-V5
PTS400EX-M

PTS400EX-V1

31

4-sensorowe
systemy wspomagania 

parkowania
na tylny zderzak



Asystent parkowania jest urz¹dzeniem wspomaga-
j¹cym kierowcê w manewrach parkowania, nie 
zast¹pi jednak jego umiejêtnoœci. Miejsce, w którym 
pojazd ma byæ zaparkowany musi byæ stale 
obserwowane przez kierowcê.

Zarówno Steelmate jak i dystrybutor nie ponosz¹ 
odpowiedzialnoœci za uszkodzenia pojazdów 
podczas kolizji lub manewrów cofania.

Zastrze¿enie

System wspomagania parkowania Steelmate pomaga 
przy manewrach cofania i parkowania. Nie zwalnia to 
prowadz¹cego pojazd od uwa¿nej jazdy, u¿ywania 
lusterek i zmniejszenia prêdkoœci podczas tych 
manewrów.

1. Urz¹dzenie dzia³a w pojazdach w instalacj¹ 12V.

2. Urz¹dzenie powinno byæ zainstalowane przez 
osobê z odpowiednimi kwalifikacjami.

3. Okablowanie powinno przebiegaæ z dala od Ÿróde³ 
ciep³a i innych urz¹dzeñ elektrycznych.

4. Przed wywierceniem otworów nale¿y upewniæ siê 
czy wybrana lokalizacja sensorów umo¿liwia 
prawid³owe dzia³anie systemu.

5. Po skoñczonej instalacji nale¿y wykonaæ test.

Wa¿ne uwagi
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Ostrze¿enie

Fa³szywe ostrze¿enia mog¹ wyst¹piæ
w nastêpuj¹cych sytuacjach:

lPo instalacji nale¿y przeprowadziæ pe³ny test 
systemu.

lIntensywne opady, zabrudzenia lub uszkodzony 
czujnik mog¹ byæ przyczyn¹ niepoprawnych 
wskazañ.

lPrzed rozpoczêciem manewru parkowania upewnij 
siê, ¿e test systemu zosta³ przeprowadzony 
kompletnie i nie wskaza³ ¿adnych nieprawid³owoœci.

Konserwacja czujników

Nie myj czujników silnym 
strumieniem wody i nie szoruj 
ich u¿ywaj¹c si³y.

Myj pojazd strumieniem wody 
pod niskim ciœnieniem.

Kiedy czujniki s¹ pokryte 
lodem, rozpuœæ go u¿ywaj¹c 
ciep³ej  wody.

Kiedy czujniki s¹ zabrudzone 
b³otem lub pokryte œniegiem 
czyœæ  je  szmatk¹  a lbo  
strumieniem wody pod niskim 
ciœnieniem.
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Opis dzia³ania systemu

Buzzer

0,9-1,5m

0,6-0,9m

0,3-0,6m

<0,3mPi________

Pi--Pi--Pi--

Pi----Pi----
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Schemat instalacji

Wyœwietlacz Centralka

Wyœwietlacz

Centralka

Wyœwietlacz

Centralka
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Instrukcja

Zawartoœæ opakowania

Wygl¹d czujnika mo¿e nieznacznie odbiegaæ od przedstawionego na rysunku powy¿ej

Narzêdzia przydatne podczas instalacji

60' ~ 90'
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Instalacja czujników

= 1/8L
= 2/8L
= 1/8L

< 45cm < 45cm < 45cm

Ustaw czujniki pod odpowiednim k¹tem uwzglêdniaj¹c wysokoœæ i k¹t zderzaka, tak aby unikn¹æ wykrywania pod³o¿a.

H > 50cm
H < 65cm

H > 50cm

H > 65cm 50
cm

 <
 H

 <
 6

5c
m

1
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2

Upewnij siê, ¿e œrednica wiert³a jest odpowiednia do rozmiaru czujników.
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A
B

C
D

5

3
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6

D

C

B

A

D

C

B

A
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Instalacja centralki

A    B     C     D
Masa

lub

opcja

Œwiat³o cofania +
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PARKING ASSIST SYSTEM

Œwiat³o cofania
Czerwony

Czarny
Masa

(opcja)

Buzzer

Schemat okablowania
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Buzzer lub wyœwietlacz (opcja)

Wyœwietlacz LED Wyœwietlacz LCD
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Pi__Pi__Pi__Pi__

Pi

Pi

Funkcja uczenia siê dla pojazdów z ko³em zapasowym lub orurowaniem z ty³u

Aby wykonaæ procedurê uczenia siê w
prze³¹cz z luzu na bieg wsteczny w ci¹gu 1 sekundy, powtórz 
czynnoœæ 10x. Za dziesi¹tym razem pozostaw pojazd na biegu 
wstecznym przez 6 sekund.

Aby wykasowaæ zapamiêtane ustawienia w³¹cz zap³on, 
nastêpnie prze³¹cz z luzu na bieg wsteczny w ci¹gu 1 sekundy, 
powtórz czynnoœæ 12x. Za dwunastym razem pozostaw pojazd 
na biegu wstecznym przez 8 sekund.

Jeœli chcesz rozpocz¹æ procedurê uczenia siê od nowa 
pozostaw dŸwigniê na biegu wstecznym przez 4 sekundy aby 
wyczyœciæ pamiêæ. Nastêpne prze³¹czenie bêdzie pierwszym.

³¹cz zap³on, nastêpnie 

Buzzer wyemituje dwa sygna³y dŸwiêkowe 
(wyœwietlacz b³yœnie i wyemituje jeden sygna³ 
dŸwiêkowy), bêdzie to oznacza³o, ¿e procedura 
uczenia siê przebieg³a poprawnie i system nie 
bêdzie ju¿ reagowa³ na hak lub tylne ko³o 
zapasowe.

Informacja: Nie ma potrzeby przeprowadzania procedury uczenia siê je¿eli pojazd nie jest wyposa¿ony w hak lub 
tylne ko³o zapasowe.

Po przeprowadzonej procedurze uczenia siê 
system bêdzie ignorowa³ obecnoœæ haka lub 
tylnego ko³a zapasowego. Od tej pory bêdzie 
wykrywa³ w³aœciwe przeszkody za pojazdem.

B³ysk i sygna³ dŸwiêkowy
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0.50 m

Regulacja punktu odniesienia

Pi____Pi__Pi__

Pi____Pi__Pi__

W pozycji „20"W pozycji „0"

W pozycji „0": Zmierzona odleg³oœæ pomiêdzy 
czujnikiem a przeszkod¹.
W pozycji „20": Zmierzona odleg³oœæ pomiêdzy 
ko³em zapasowym (-20cm) a przeszkod¹.

Centralka

CentralkaCentralka
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