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4-sensorowe
systemy wspomagania

parkowania
na tylny zderzak

PTS 400EX
PTS400EX-M5
PTS400EX-M8
PTS400EX-V5

PTS400EX-M
PTS400EX-V1



Wazne uwagi

(s )

ystem wspomagania parkowania Steelmate pomaga
przy manewrach cofania i parkowania. Nie zwalnia to
prowadzacego pojazd od uwaznej jazdy, uzywania
lusterek i zmniejszenia predkosci podczas tych
manewrow.

1. Urzgdzenie dziata w pojazdach w instalacjg 12V.

2. Urzgdzenie powinno by¢ zainstalowane przez
osobe z odpowiednimi kwalifikacjami.

3. Okablowanie powinno przebiegac z dala od Zrédet
cieptaiinnych urzadzen elektrycznych.

4. Przed wywierceniem otworéw nalezy upewni¢ sie
czy wybrana lokalizacja sensorow umozliwia
prawidtowe dziatanie systemu.

5. Po skonczonejinstalacji nalezy wykonac test.

N\ /

Zastrzezenie

Asystent parkowania jest urzadzeniem wspomaga-
jacym kierowce w manewrach parkowania, nie
zastapi jednak jego umiejetnosci. Miejsce, w ktérym
pojazd ma by¢ zaparkowany musi by¢ stale
obserwowane przez kierowce.

Zaréwno Steelmate jak i dystrybutor nie ponoszg
odpowiedzialno$ci za uszkodzenia pojazdow
podczas kolizji lub manewrow cofania.

- /
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Ostrzezenie

Konserwacja czujnikow

Fatszywe ostrzezenia mogg wystgpi¢
w nastepujacych sytuacjach:

i

e Po instalacji nalezy przeprowadzi¢ petny test
systemu.

e Intensywne opady, zabrudzenia lub uszkodzony
czujnik mogg by¢ przyczyng niepoprawnych
wskazan.

® Przed rozpoczeciem manewru parkowania upewnij

sie, ze test systemu zostat przeprowadzony

kompletnie i nie wskazat zadnych nieprawidtowosci.
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1 Nie myj czujnikéw silnym
strumieniem wody i nie szoruj

ich uzywajac sity.

Myj pojazd strumieniem wody
pod niskim cisnieniem.

] Kiedy czujniki
lodem, rozpus¢ go uzywajac

cieptej wody.

Kiedy czujniki sg zabrudzone
btotem lub pokryte S$niegiem
czy$¢ je szmatka albo
strumieniem wody pod niskim
»| ciSnieniem.

sq pokryte




Opis dziatania systemu

Buzzer

Pi

Pi--Pi--Pi--

Pi----Pj----
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Schemat instalaciji




Zawartos¢ opakowania

2 Wyglad czujnika moze nieznacznie odbiegac¢ od przedstawionego na rysunku powyzej

- /

Narzedzia przydatne podczas instalacji
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Instalacja czujnikéw
\

( Ustaw czujniki pod odpowiednim katem uwzgledniajac wysoko$c¢ i kat zderzaka, tak aby unikngé wykrywania podtoza.
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o IZ :‘
| g
A Upewnij sie, ze Srednica wiertta jest odpowiednia do rozmiaru czujnikéw.
38






40



Instalacja centralki
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Schemat okablowania
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12V
J Czerwony @ Swiatto cofania
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Czarny @ Masa
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Buzzer lub wyswietlacz (opcja)

-

Regulacja gltosnosci

Niska gtosnosé

= Srednia gtosnos¢
Duza gtosnosé
Przetacznik gtosnosci

Regulacja wysokosci diwieku
Regulacja wysokosci dzwieku pozwala tatwo odréznic¢ od siebie ostrzezenia
pochodzgce od przednich czujnikéw od ostrzezen pochodzgcych od tylnych czujnikow.

Zalecane: ) Wyiszy diwiek
L - tylny system -ﬁﬁ;\ A E Nizszy diwiek
H - przedni system
T F! ] Przetacznik wysokoéci d?wieku
Wyswietlacz LED WyswietlaczLCD

e
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Funkcja uczenia si¢ dla pojazdéw z kotem zapasowym lub orurowaniem z tytu

Aby wykonac¢ procedure uczenia sie wigcz zapton, nastepnie
przetacz z luzu na bieg wsteczny w ciggu 1 sekundy, powtorz
czynnosc¢ 10x. Za dziesigtym razem pozostaw pojazd na biegu
wstecznym przez 6 sekund.

Aby wykasowac¢ zapamietane ustawienia wigcz zapton,
nastepnie przetacz z luzu na bieg wsteczny w ciggu 1 sekundy,
powtérz czynnosé¢ 12x. Za dwunastym razem pozostaw pojazd
na biegu wstecznym przez 8 sekund.

Jesli chcesz rozpoczg¢ procedure uczenia sie od nowa
pozostaw dzwignie na biegu wstecznym przez 4 sekundy aby
wyczysci¢ pamiec. Nastepne przetaczenie bedzie pierwszym.

0.5m

J

Informacja: Nie ma potrzeby przeprowadzania procedury uczenia sie jezeli pojazd nie jest wyposazony w hak lub

tylne koto zapasowe.

Pi Buzzer

s Btysk i sygnat dzwu@kowy

Buzzer wyemituje dwa sygnaty dzwiekowe
(wyswietlacz bty$nie i wyemituje jeden sygnat
dzwiekowy), bedzie to oznaczato, ze procedura
uczenia sie przebiegta poprawnie i system nie
bedzie juz reagowat na hak lub tylne koto
zapasowe.

Pi_ Pi

Po przeprowadzonej procedurze uczenia sie
system bedzie ignorowat obecnos¢ haka lub
tylnego kota zapasowego. Od tej pory bedzie
wykrywat wiasciwe przeszkody za pojazdem.

/
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Regulacja punktu odniesienia

Centralka

W pozycji ,0": Zmierzona odlegtos¢ pomiedzy

czujnikiem a przeszkoda.

W pozycji ,20": Zmierzona odlegtos¢ pomiedzy
kotem zapasowym (-20cm) a przeszkoda.

Centralka

W pozyc;ji ,,0"

Pi_ Pi

Pi_ Pi
o
ey

W pozycji ,,20"
Pi
oo iy mmeeee N
Pi_
(=
Dy
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